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Beschreibung 

Die Erf induhg betrlff t eine WSIbmechanIk mit el- 
nem Druckelemente und mehrere Querverbindungs- 
organe umfassenden oder aus einem Stuck beste- 
henden Gesamtdruckelement sowie wenigstens ei- 
nem an diesem angreifenden Zugelement und einer 
zugeordneten Spannvorrichtung dafur. Die Wolbme- 
chanik wird fur Ruckeniehnen bel Fahrzeug-, Buro- 
oder Wohnmobelsitzen bzw. Sitzen alier Art, sowie 
fur den Einsatz insbesonders bel medizlnlschen bzw. 
orthopddischen GerSten oder Vorrichtungen, z.B. 
Mieder oder Schuheinlagen. bei Baugerusten oder 
Verschalungen. zur Herstellung von Bootskorpern 
usw. verwendet 

Beim Versteilen derW51bung, z.B. einer RQckenlehne 
wandert der Wdlbscheitel herk5mmllcherweise Je 
nach Konstruktion der Wolbmechanik immer gleich- 
bleibend uber die Hdhe der Lehne. Er pa&t sich nicht 
ausreichend den wandernden Scheitein einer sicii 
mehroderweniger krummenden WirbelsSuie bzw. ei- 
ner arztiich empfohlenen bzw. vom Benutzer ge- 
wunschten Streckung der Wirbelsaule an. Bei Kon- 
struktionen mit Sitzsctialen geht bei zunehmender 
Wdlbung Qblicherweise aucli der notwendige Seiten- 
haltverloren. Die EP-A 169 293 zeigt eine RQckenleh- 
ne fur einen Automobilsltz mit einem zwingenden 
Rahmen.in den ein Stutzteil federnd eingehangt ist. 
Der Stutzteil bestelit aus zwei uber die Federn mit 
dem Rahmen verbundenen Seitentellen und diese 
verbindenden Querelementen. Mittig ist eine uber ein 
Handrad betatigbare Einstellwelle angeordnet, die 
sogenannten Eingreifeinrichtungen durclilSuft, wel- 
che wiederum Qber biegsame Verbindungsorgane mit 
den 3u&ersten Punkten der Seitenteile verbunden 
sind. Bei Verdrehen des Handrades soli eine Wolbung 
des Stutzteiles erfolgen, wobei jedoch anfangs 
grundsatziich blo& eine Dehnung der Federn eintre- 
ten wird. Diese Konstruktion unterstQtzt ledigllch we- 
nige Wirbel; die darunter oder darQber liegenden Wlr- 
bel haben keine gleich starke Stutzung. Ein firel han- 
gender oder In der Polsterung schwebender Einbau 
des StOtzteiles in eine Lehne ist nicht m5glich. 
Die DE-OS-2804703 zeigt eine Ruckenlehne. bei 
welcher eine mit einander gegenuberliegend ange- 
ordneten Laschen versehene Platte uber miteinander 
in Eingriff stehende Fuhrungsschienen gew5lbt wer- 
den kann. Die gesamte Platte kann Qber einen Klpp- 
hebei hohenverstelll werden. 
Die EU-A1 -322535 zeigt eine Ruckenstutze mit ei- 
nem oberen und einem unteren Stutzband, die fiber 
ein vertikales f lexibles Band und eine zwischen die- 
sen gespannte Feder verbunden sind, wobei am un- 
teren Stutzband eine Verstellwelle uber ein Getriebe 
angreift, um durch Biegen des flexiblen Bandes eine 
W51bung der Ruckenlehne zu erzielen. 
Welters sind auch Ruckeniehnen aus geschSumtem 
iVIateriat bekannt, die sich der Form des RQckgrats 



anpassen solien. 

Ein anderes Beispiel zeigt die DE-OS-3440846 mit ei- 
nem Fahrzeugsitz. dessen Ruckenlehne einen Rah- 
men und eine in diesen eingesetzte Platte umfa&t In 

5 der Platte sind vertlkal verlaufende Lingsschlitze 
etngearbeitet. In welchen eine Lendenstutzvorrich- 
tung bewegbar angeordnet ist. Die Lendenstutzvor- 
richtung kann uber ein Handrad mitteis einer am Rah- 
men angelenkten Welle in ihrer Steifigkeit verstellt 

10 und vertikal eingestellt werden. Die Lendenstutzvor- 
richtung steht in direkter Verbindung mit dem Rah- 
men. Dadurch werden alle Schwingungen des Fahr- 
zeuges von der Stra&e voll auf den RQcken des Fah- 
rers weitergeleitet. 

IS Die bekannten Mechanismen lessen keine Anpas- 
sung an verinderte bzw. sich verdndernde Wirbel- 
sdulenkurven zu. So dndert sich z.B. bei stundenlan- 
gen Autofahrten die WirbelsSuIenkrummung durch 
die notwendige Haltearbeit stark, wenn das gesamte 

20 Gewlcht des OberkSrpers auf Grund der ungunstigen 
Stellung (zum Lenkrad ausgestreckte IHdnde) gehai- 
ten werden mu(^. Diese Muskel- bzw. Haltearbeit mu& 
fur das Aufrechthalten des Korpers bel falsher oder 
nicht vorhandener Stutzung voll von Muskulatur und 

25 Skelett gelelstet werden und fuhrt loglscherwelse zu 
starken Ermudungserschelnungen sowie Muskelver- 
spannungen. Die eingesetzten Muskein benotlgenfur 
diese Arbeit bis zu 40 ma! mehr Blut bzw. die 40-fache 
Energie gegenuber einem anatomisch gestutzten 

30 Oberk6rper (dessen Muskein keine Haltearbeit lei- 
sten mussen). 

Die Stutz- bzw. Haltearbeit soil daher voll von der 
Wolbmechanik gelelstet werden konnen. und zwar 
bei alien Wirbelsdulen (deren Kurven so verschieden 

35 sind wie die Geslchter der Menschen und die sich au- 
derdem von Stunde zu Stunde je nach Mfidigkeit, An- 
strengung und zu leistender Haltearbeit verandern - 
die Kdrpergro&e des Menschen nimmt von morgens 
bis abends um etwa 2 - 4 cm ab, und die ROckenwol- 

40 bung verdndert sich In diesem Zeltraum um bis zu 1 0 
cm). Eine optlmale Wolbmechanik muB daher in einer 
Weise dif ferenziert wirken, da& sie z. B. bei Verwen- 
dung In einer Ruckenlehne jede RQckenform geelg- 
net abstutzt, d.h. mindestens dreifach und verschie- 

45 den stark wie folgt 1 . sehr stark und fest im Becken- 
bereich nach vorne (gegen das Ruckwartskippen des 
Beckens), 2. Etwas sanfter aber gleich fest radial und 
senkrecht jeden Wirbel im Lenden-(Lordose)-bereich 
einzein und 3. wesentllch fester und senkrecht nach 

50 oben im Brustberelch unter den Schultern gegen das 
Gewicht des Oberkdrpers. Die zusatzliche Stutzung 
des Nackenbereiches kann eine weitere Forderung 
seln. 

Eine einmal eingestetlte und an die Wlrfoels3ulenform 
55 angepaUte Wolbung darf naturlich auch bei vollem 
Andruck Ihre eingestellte Form nicht mehr andern, 
um eine vollst3ndlge Stutzung unabhSngig von der 
augenbllcklichen KrQmmung der WIrbelsiule des Be- 
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nutzers zu garantieren. 

Die fQr eine ergonomisch optimale RQckenlehne miiv 
destens notwendige Dreifachstutzung wird von den 
bekannten Einrichtungen nicht oder unvollstandig er- 
fullt 

Aufgabe der Erf indung ist es daher, die oben genann- 
ten Nachteile zu beseitigen und eine ergonomisch 
w5lbbare und h5henverstellbare Wdlbmechanllc zu 
schaf fen, welche ein breites Anwendungsspektrum 
zulal^t und bet Verwendung als Lordosenstutze eine 
Melirfach-, zumindest aber eine Dreifachstutzung, 
garantiert. 

Die Erf indung lost die Aufgabe dadurch, da& im obe- 
ren und unteren Bereich, vorzugsweise an einem 
Querverbindungsorgan, des zu w5lbenden Abschnit- 
tes des Gesamtdruckelementes ein oder mehrere in 
der und/oder paraiiel zur Mitteiachse des Gesamt- 
druckelementes veriaufende vertikale Zug- oder 
Druckeiemente, vorzugsweise Stab oder Seii, angrei- 
fen. 

Bei Betatigung der Spannvorrichtung bzw. des 
Druckmechanlsmus erfolgt die Wolbung der Mecha- 
nik daher derart, dafi der Wdibscheltel, bezogen auf 
seine relative Hdheniage, erhaiten blelbt oder sich 
verschlebt 

Die Relativlage des Woibscheitels beziehtslch dabel 
entweder auf einen vervt^endeten Rah men oder eine 
Sitzflache oder auch relativ zum Lordosenscheitel 
des Menschen, d.h. wenn sich dieser im Sitz bewegt 
und seine Lordose dabei eine VerSinderung er^hrt, 
soli der Wdlbscheitei der Mechanik trotzdem stets an 
diese angepallt bleiben. 

Ein andere Ausfuhrungsform der Erf Indung sieht 
vor, daf^ sie einen Rahmen und in den Rahman ein- 
gesetzte, von mindestens einer Versteikorrichtung 
betatigbare Druckeiemente. vorzugsweise Druck- 
bander oder -flachen, umfafit. und da& die vertikal 
verlaufenden Abschnltte des Rahmans uber minde- 
stens eine Verstellvorrlchtung iingenvariabie Druck- 
eiemente sind. 

Bei einer weiteren Ausfuhrungsvariante der Er- 
f indung ist vorgesehen, daft die Wolbmechanik einen 
an mehreren Stelien geschlitzten, uberlappenden 
Oder faltenbaigdhnilchen Wdlbkdrper umfaat und daa 
zumindest an diesen Stelien mit einem oder mehreren 
Spannmechanismen versehene Zugelemente zum 
Schlieden bzw. Offnen dieser Bereiche angreifen, 
wodurch eine KrQmmung des Wdlbkdrpers in jede be- 
llebige, vorbestlmmbare Richtung erzielbar ist 

Weitere Merkmale der Erf indung sind den Unter- 
anspruchen, der Beschreibung und der angeschloss- 
enen Zeichnung zu entnehmen. 

Es zeigen Fig. 1 bis 24 unterschiedllche AusfOh- 
rungsformen der erflndungsgemSlton Wdlbmecha- 
nik. 

In Fig. 1 sind zwei vertikal veriaufende. Im Ab- 
stand vonelnanderzugeordnete DruckstSbe 1, V mit 
senkrechtdazu verlaufenden Querrlppen 13, 13' ver- 



bunden. Den oberen Abschlufi der Reihe von Quer- 
rippen bildet ein Abschluft- oder Gleitband 14, den 
unteren Abschlud eine Stutzplatte 8 fur den Becken- 

5 rand. Sowohl das Abschlu&band 14 als auch die 
Stutzplatte 8 ist an ihren iu&eren Ecken mit Bohrun- 
gen versehen, in welche Federn 16, 18* eingehingt 
sind, die wlederum In einen nicht gezelgten Rahmen 
der RQckenlehne eingreifen. Zwischen und parallel zu 

10 den beiden Druckstaben 1,1' verlauf t vom AbschluA- 
band 14 weg bis in den Mittelberelch der Wolbmecha- 
nik ein Sperr- oderZughilfsband 9, in dessen oberen 
Bereich ein als Stange ausgebildetes Zugeiement 2, 
z.B. eine Fahrradspeiche, eingehSngt ist. A' ist der 

f 5 obere Angriffepunkt der Zugkraft. Ein weiteres Zug- 
eiement Z ist in der Stfitzplatte 8 be! B', welche den 
unteren Angriffspunkt der Zugkraft bildet, einge- 
hdngt Die beiden Zugelemente 2, 2' sind weiteres mit 
einem im mittleren Bereich der Wolbmechanik ange- 

20 ordneten SpannschloU 3 verbunden, welches uber ei- 
ne aus der Wolbmechanik fuhrende Welle, an deren 
Ende ein Handrad angeordnet ist, betitigbar ist. 

Beim Drehen des Handrades beginntsich die Me- 
chanik zu wdlben, da die beiden Zugelemente (2, 2*) 

25 zusammengezogen werden. 

In Fig. 3 Ist der Weg (h) zwischen und X2 bei 
W5lbung der Mechanik dargestellt, den der aus seiner 
ursprunglichen Ebene unverruckte Wdlbungsscheitel 
zurucklegt. 

30 Bei der Ausfuhrung nach Fig. 2 ist die Spannvor- 
richtung eIn Bowdenzug, wobei des Zugeiement 
2' ein in einer Hulse verlaufender Draht ist. Der obere 
und untere Angriffspunkt der Spannvorrichtung am 
Wolbkdrper ist wieder mit A' und B' gekennzelchnet. 

35 Auch bei der Ausfuhrung nach Fig. 4 ist die 
Spannvorrichtung durch einen Bowdenzug 10 reaii- 
siert Das uber einen Gewlndeantrieb bzw. ein 
Schneckengetrlebe 22, 23 in seiner IHulse verschieb- 
bare Zugeiement 2" ist ein Draht bzw. ein Bowden- 

40 zug, der an der rechten Seite der Stutzplatte 8 an- 
greif t. Die HQlse ist im Bereich des Drahtaustritts mit 
einem weiteren Zugeiement verbunden. Dieses Zug- 
eiement ist eine Stange 2"'. die im rechten Bereich ei- 
nes Hebels 7 angetenkt ist, der wieder Ober ein kur- 

45 zes Zugeiement mit dem SperrhHfsband verbunden 
ist Vom llnken Rand des Hebels 7 fuhrt eine Zugstan- 
ge zum linken Bereich der Stutzplatte 8. Durch diese 
Konstruktion der Spannvorrichtung ist wieder eine 
W5lbung der gesamten Mechanik bei stillstehendem 

50 Wdlbungsscheitel erzielbar, da bei Betatigung des 
Seilzuges die links au&en veriaufende Zugstange 
mitgenommen wird. 

Die in Fig. 6 dargestelite Ausfuhrungsform ba- 
slert Im wesentlichen auf der In Fig. 4 gezelgten, al- 

55 lerdings istzwischen dem Hebel 7 und dem AbschiuQ- 
band noch eine Zugfeder 4 und in Verlangerung die- 
ser Feder zwischen dem Hebel 7 und der Stutzplatte 
8 eine Druckfeder 5 vorgesehen, wobei zwischen der 
Druckfeder 5 und der Stfltzptatte 8 eine Spannstelk 



3 



5 



EP 0485 483 B1 



6 



schraube 6 vorgesehen ist. 

Die Funktion des Hebels kahn durch eine in der 
Stutzplatte 8 angeordnete Umlenkrille ersetzt wer- 
den, wobei das als Sell ausgebildete Zugelement aus 5 
der Hulse des Bowdenzuges kommend uber die Riile 
ISuft, umgetenkt wird und bis zum Abschlu&band 
liuf t, an welchem es einen Fbcpunkt hat (Fig. 6a) 

Enspreciiend Fig. 4 verliuft vom Austiitt des 
Drahtes aus der Hulse 10 parallel zu diesem eine io 
Zugstange. 

Fig. 7 zeigt eine Ausfuhrung der Wdlbmechanik, 
bei der sich die DruckstSbe 1" am 3u&ersten Rand 
der Konstruktion beflnden und die lotrechten Ab- 
schnitte eines Rahmans bilden. Die Stutzplatte fur is 
den Beckenrand ist uber einen Zugstab mit einem He- 
bel verbunden, der wiederum, ausgehend von seinen 
beiden Enden, einerseits mit einem ersten Zughilfs- 
band und anderseits mit der IHulse des Zugkabels ei- 
nes Bowdenzuges verbunden 1st, wobei das Kabel an 20 
einem zum ersten Hitfsband um die Mittellinie der 
Konstruktion spiegelblldfich angeordneten zweiten 
IHilfsband angreift 

Fig. 8 zeigt eine Ausfuhrung der Wolbmechanik 
mit zwei parallelen, lotrechten Druckstaben, senk- 25 
recht dazu angeordneter Querrippe und einem in der 
senkrechten Mittelachse der Konstruktion liegenden 
Zughllfsband. An diesem Zughilfsband Ist ein Zugele- 
ment 2'" angeordnet. welches mit einem uber ein 
Handrad betatigbaren Spannschioft 3' verbunden ist dO 
Die dul&ersten Berelche der Wdlbmechanik sind mit 
zwei zu den Druckstaben parallelen und au&erhalb 
dieser angeordneten Zugfedern 4, 4' verbunden. Die 
strichliert dargestellten Telle zeigen die Stellung der 
Konstruktion nach einer Wdlbung. Die Betatigung 35 
kann statt uber das SpannschloU 3' auch Qber einen 
Fixierexzenter 17', 17" erfolgen (Fig. 8c, 8c'). 

Nach einem weiteren Erfindungsgedanken um- 
fa&t die W5ibmechanik einen Rahmen, dessen senk- 
rechte Holme die Druckelemente biiden. Der Rahmen 40 
ist horizontal zwelgetellt WIe in Fig. 9, 9a, 9b, 9c, 9d, 
9e dargestellt, sind die mit Abstand zueinander ange- 
ofdneten Enden des Rahmens Jewells mit einem He- 
belarm verbunden, wobei die Jewells benachbarten 
Hebel miteinander verbunden und an Zugelemente 45 
angelenkt sind. Daruber hinaus sind die offene Berei- 
che im Rahmen blldenden Enden mit je einer Hulse an 
Jeder Seite des Rahmens versehen. 

Wie In Fig. 9a dargestellt, sind Jeweiis zwei be- 
nachbarte Hebel zentral miteinander verbunden, wo- so 
bei jeweiis derunten angeordnete Hebel mitdemobe- 
ren Querholm des Rahmens durch ein Zugelement 
verbunden ist und die beiden oben angeordneten He- 
bel eine Verblndung mit dem unteren Querholm auf- 
weisen. In deren Verlauf eine nicht dargestellte Ver- 55 
stelieinrichtung zwischengeschaltet ist 

Bei Betatigung dieser Verstelleinrichtung wdlben 
die Zugelemente primer die WSIbung an den Su&eren 
Rdndern einer beispielswelse schalenfSrmig ausge- 



bildeten Ruckenlehne, indem die Druckelemente ei- 
ne VerlSngerung erfahren. An Stelle von Drucksta- 
ben kdnnen auch Druckfldchen verwendet werden. 

Es entsteht also primar eine Aktivwdlbung des 
Schalenrandes, wobei nach innen gewdlbte Querrip- 
pen (-dr§hte, -bander, -netze) in Jenem Bereich, in 
welchem ebenfalls eine Wdlbung aus der Scheie er- 
folgen soli, dadurch aktiv mitgewdlbt werden, dad sie 
ihrerseits fix oder federnd mit den beiden (oder auch 
mehreren) aktiven Woibrandern der Schale mitge- 
nommen werden. Die Schalenform einer Fiache 
bleibt auch unabhdngig von der IntensitSt der Wdl- 
bung erhalten; die Schalenform kann sogar noch in- 
tensiviert werden. Beispielswelse kann so die Wdl- 
bung einer SitzflSche gesteigert werden, ohne dal^ 
sich dabei die Tiefe der Schale verringert 

Fig. 10a, b zeigen eine Konstruktion, bei der 
ebenfalls die an den Enden des geteliten Rahmens 
angreifenden Hebel uber ein Zugelement zu einer Be- 
tStigungsvorrichtung fQhren. Diese Vorrichtung um- 
faZt eine auf die senkrechte Mittellinie der Konstruk- 
tion zentriert angeordnete Scheibe, die uber einen 
Handgriff verdreht werden kann. Der Handgriff wie- 
derum ist in Rasten fixierbar (Fig. 10b). Die Scheibe 
hat zwei dezentral gegenelnander versetzte, anni- 
hernd krelsbogenfdrmlge Ausnehmungen, In wel- 
chen je ein zum oberen und ein zum unteren Bereich 
des Rahmens fuhrendes Zugelement angeordnet ist 
und bildet so einen Doppelexzenter. Fig. 10' bzw. 
10" zeigen die Form der Konstruktion vor und nach 
dem Wolbvorgang. Die in Fig. 10 beschriebene Vor- 
richtung zum Wolben der Konstruktion f indet auch In 
Fig. 11 Verwendung, wird hierallerdings zentral in der 
Wdlbmechanik eingesetzt, wobei sich von jeweiis ei- 
ner Ausnehmung des Exzenters zwei Zugelemente 
zu den auderen Bereichen des Rahmens, symme- 
trisch zur senkrechten Mittellinie, erstrecken. 

Die nach Betatigung der Wdlbvorrichtung erziel- 
te Form ist in Fig. 11" dargestellt 

Die Fig. 13, 14 zeigen beispielswelse uber einen 
Seiizug oder eine Zahnrad-Ritzel-Kombination, wo- 
bei die Scheibe selbst als Zahnrad ausgebildetist be- 
tStlgbare Exzenterscheiben. 

Fig. 12a, bzeigt einen uber eine Feder an der un- 
teren Stutzplatte angeschlossenen Hebel, der selner- 
seits uber Zugelemente mit dem oberen bzw. unteren 
Bereich der Wdlbmechanik verbunden ist und nach 
entsprechender Wdlbung des RQckenteils in Rasten 
fixiert werden kann (strichlierte Darstellung). 

Fig. 15 zeigt eine Kombinattonskonstruktion, bei 
der sowohl die Hdhe als auch die Wdlbung einfach 
verstellt werden kann, wobei die mit "W* bezeichne- 
ten Zugelemente fQr die Wdlbung und das mit "HV" 
bezelchnete Zugelement fOr die Hdhenverstellung 
verantwortllch sind. 

Fig. 16 zeigt eine im wesentlichen der Fig. 1 
idente Ausfuhrung der Wdlbmechanik, wobei aller- 
dlngs die gesamte Mechanik belm Wdlben entlang 
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zweier um die senkrechte Mittelachse symmetrisch 
angeordneter Stdbe gleitet 

Die in Fig. 1 bis 24 dargesteflte Wolbmechanik 
kann weiters Druckelemente (Stabe, Flachen, Gitter s 
usw.) aufweisen, die eine Wo! bung in mehreren Rich- 
tungen erfahren kdnnen, indem sle beisplelsweise an 
einer Oder mehreren Stellen Unterbrechungen (offe- 
ne Stellen, Oberlappungen), Sperrbinder Oder fal- 
tenbalgahnliche Bereiche haben (Fig. 18). io 

Die fur derartige Konstruktionen verwendeten, 
die Druckelemente durchsetzenden bzw. an ihren 
vorbeifuhrenden (eventuell mit Abstandhaltern) Zug- 
elemente schlie&en belm Spannen durch einen oder 
mehrere Spannrtiechanismen die offenen bzw. uber- is 
lappten ZwischenrSume bzw. faltenbalgahnlichen 
Bereiche in den Druckelementen stiifig oder stufen- 
los. Bel Verwendung von Sperrbandern oder durch 
andere geelgnele Mittel versteifte Bereiche unterlle- 
gen jedenfalls einer reduzierten oder intensivierten 20 
W5lbung. Durch dieses zuvor genannte teilweise 
Oder vollstSndige Schliellen der offenen Stellen bzw. 
Falten entsteht gegenuber den nicht unterbrochenen 
bzw. nicht faltenbalgahnlichen Bereichen der Druck- 
elemente, auch in der Querrichtung zu den Zugele- 25 
menten, eine W5lbung. Herkdmmlicherweise kann 
sich eine Wdlbfiache nur etwa parallel zu den bzw. in 
Richtung der Zugelemente(n) wolben. Durch diese 
"mehrdimensional" wdlbbare Konstruktion kann 
durch das SchliefSen einander gegenuberliegender 30 
offener Enden einer flachen oder lelcht gewdlbten 
Flache beisplelsweise auch eine Kugel oder kugel- 
ahnliche Flachen realisiert werden. 

Eine derartige Konstruktion kann beisplelsweise 
Im Bauwesen bei Schalungseiementen oder im 35 
Schiffebau Verwendung f inden. Die Wdibf ISche kann 
bereits beisplelsweise durch Federkraft vorgewolbt 
sein und durch leichte Betatigung der Spannvorrich- 
tung in eine andere gleichartige oder entgegenge- 
setzt gerichtete Wdlbung gebracht werden. Ats 40 
Spannvorrlchtung fQr die erfindungsgemSfle Wdlb- 
mechanik kann auch eine einfache Seiiwinde, Spule 
Oder Splndel Verwendung f inden, mit weicher auch 
gr5&ere LdngenSnderungen amZug- bzw. Druckele- 
ment vorgenommen werden kdnnen. 45 

Es kdnnen auch mehrere Wdlbmechaniken ver- 
wendet werden, wobel sich deren Wirkungen sum- 
mieren oder auf heben konnen, wodurch beisplelswei- 
se eine oder mehrere zusdtzliche W5lbungen In einer 
bereits vorhandenen Wdlbung reaiisierbar sind. so 

So 1st es durch diese Konstruktion mdglich, daH, 
egal wie und welche der zusammengeschalteten 
Wdlbmechaniken einzein eingestellt sind, bei Ent- 
spannung des Hauptzuges auf jeden Fall alle zusanv 
men-, gegeneinanderoder uberlappend geschalteten ss 
Einzel-Woibmechaniken und die Gesamt-Wdibme- 
chanik sich auf Null oder einen z.B. gewunschten Zwi- 
schen- oder Endwert einstellen iassen und sich beim 
Wiederwdlben nur Jener Wdlbmechanik-Teil wdlbt. 



der laut eingestellten Schlitzen, Steuerhebein, Ex- 
zenter usw. und deren TotgSngen (Schlitzen oder 
sonstigen Freirdumen der Zug- oder Druckelemente 
Oder deren Gelenke, AnschlSge etc.) aktiv wolben soli 
(Z.B. Fig. 19). 

Bei der in dieser Figur dargesteliten Ausfuhrung 
der Wdlbmechanik ist Je nach Stellung des Hebels H 
(strichlierte oder stark ausgezogene Stellung) von ei- 
ner minimalen bis zu einer maximalen Wdlbung jede 
gewunschte Form erzielbar. Je nach Positionierung 
des Hebels H entlang der mit Richtungspfeilen verse- 
henen Unie IHV kann eine interne Hdhenverschle- 
bung des Wdlbscheitels (Stellungen S^, S2, S3) erfbl- 
gen. 

Die Fig. 20 zeigt eine ahnliche Ausfuhrung, be! 
weicher die variable Wdlbmdglichkeit der MechanSc 
und die interne Hdhenverstellung uber einen Bow- 
denzug, Linearmotor und Modulsystem erfolgt 

Die In der Beschreibung genannten Wdlbmecha- 
niken Oder auch einzelne Elemente derselben kdnnen 
in Baukasten- bzw. Modulbauwelse hergestellt und 
unter Verwendung geeigneterVerbindungselemente, 
z.B. fahrradspeichenartiger Elemente mitKdpfen, die 
In entsprechend gestaltete Bajonettschiitze od.dgl. 
einsetzbar sind, oder anderer Steck-, aips-, Klemm- 
verbindungen usw. jederzelt schnellstens montiert, 
ausgetauscht, reparlert, variiert bzw. mit alien bishe- 
rigen oder kunftigen beliebigen Bau- oder Konstruk- 
tionselementen kombiniert werden. Diese Modulbau- 
welse ermdglicht eine indh^lduelle Herstellung der 
Mechanik, da aile erfindungsgema&en Elemente 
wahiwelse untereinander austauschbar oder auch 
durch bereits vorgegebene (z.B. bei Einbau der Me- 
chanik in einen bereits fertlgen Sitz oder ein anderes 
Konstruktk3nsidlement} bzw. frenKle Elemente er- 
ginzbar sind. ErfindungsgemaBe Wdlbmechaniken 
kdnnen bisher verwendete Wdlbmechaniken erset- 
zen Oder zusatzlich zu diesen in beliebigen Wlnkella- 
gen oder parallel in beliebigen Kombinationen ange- 
ordnet werden. 

Die Wdlbung kann mechanisch, elektrlsch, pneu- 
matisch usw., direkt oder durch Fernubertragung er- 
folgen, und zwar derart. da& der Wdlbscheitel nach 
Wunsch In seiner Hdhe eingestellt werden kann oder 
Innerhalb der Konstruktion nach Wunsch hervortritt. 

Fig. 21 zeigt eine Ausfuhrung, bei der die Wdlb- 
mechanik in eine Ruckenlehne integriert ist 

Die RQckeniehne wird beispielsweise von einem 
U-fdrmI- gen. nach unten zu offenen Rahmen 27 und 
einem Rahmenbugel 28gebi1det Innerhalb dieses U- 
fdrmigen Rahmans sind zwei senkrecht verlaufende, 
am Rahmen befestigte SpanndrShte 29 angeordnet. 
Diese SpanndrSihte kdnnen in ihrem oberen Bereteh, 
wIe In Fig. 21 dargestellt, beispielsweise mianderfdr- 
mig ausgebildetslnd. Ebenfalls im oberen Bereich der 
Spanndrahte durchlauft eIn welterer Spanndraht 
29' die RQckeniehne horizontal. Im unteren, im we- 
sentltoh geradlinigen (fQr die Aufnahme der Getriebe 
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eventuell gekropften) Bereich der beiden Spanndrah- 
te 29 ist ein erstes Getriebe 30 mittels Klemmelemen- 
ten 31 fixierbar an Ihnen angeordnet Das erste Ge- 
triebe 30 steht uber eine Schnecke, ein Schnecken- 
rad und ein Ritzel (alle nicht dargestellt) mit einer er* 
sten Zahnstahge 32 in Wirkverbindung. Die Zaiin- 
stange 32 ist in ihrem unteren Berefch von einer Quer- 
welle 33 durchsetzt. Das Getriebe welst eine gro&e 
Ubersetzung auf, die Versteilung der Stutze kann da- 
her mit geringen Kraf ten und kleinen Drehmonnenten 
erfolgen. Das Druckelement wird von den Spann- 
drSliten 29, wetche auch als GleitdrShte dieneii, auf- 
genommen, d.h., das Druckeiement ist auf ihnen ver- 
schiebbar angeordnet. 

Das Gesamtdruckelement setzt sich vorteilhaf- 
terweise aus einem oberen Abschlui^band 34, in Ab- 
stand zueinander angeordneten Querrippen 35, 36, 
37 und vorzugsweise einem im unteren Bereich der 
Ruckeniehne angeordneten Stutzbiech 38 fur den 
Beckenrand der Wirbeisiule, in dieser Reihenfolge, 
zusammen. Diese Elemente sind mittels wenigstens 
zweier, im wesentiichen zu den Spanndrahten parallel 
verlaufender Druckbander 39 verbunden. Das Ab- 
schlu&band und das Stutzbiech sind uber je zwei 
Gleitdsen 40, 40' und 41, 41' an den SpanndrShten 
verschiebbar angeordnet 

Das erste Getriebe 30 ist Qber eine biegsame 
Weile 42 mit einem beispieisweise im unteren Bereich 
der Ruckeniehne angeordneten Elektromotor 43 ver- 
bunden. Bei Betdtigung des ersten Getriebes 30 er- 
folgt eine Hohenversteliung des gesamten Druckele- 
mentes. Am oberen Abschlu&band 34 ist ein zweltes 
Getriebe 44 angeordnet, welches iquivalent dem er- 
sten Getriebe 30 uber eine groUe Obersetzung mit ei- 
ner zweiten Zahnstange 45 In Wirkverbindung steht. 
Auch dieses Getriebe wird uber eine von einem Elek- 
tromotor 43' betriebene biegsame Welle 42' angetri- 
eben. Dieses zweite Getriebe ist starr am oberen Teil 
des Gesamt-druckelementes angeordnet. Vorzugs- 
weise sind die beiden Getriebe baugieich und konnen 
zufolge verringerter Krafte aus Kunststoff sein. Vor- 
teilhafterweise kdnnen die beiden uber Kiemmeie- 
mente 31 an den Spanndr3hten 29 angeordneten Ge- 
triebe einfach abgenommen sowie aufgesteckt wer- 
den. Die beiden Getriebe sind vorteilhafter Weise aus 
Kunststoff. PreRstoff. Metall-DruckguB oder Blech. 

Das Gesamtdruckelement mull nicht notwendi- 
gerweise wie oben beschrieben aufgebaut sein, bei- 
spieisweise kann es auch aus einer einzigen oder 
mehreren Wdlbplatten aus einem beiiebigen, druck- 
festen, aber biegsamen Material bestehen, welche 
wiederum geschlossen, perforiert Oder gitterfdrmig 
Oder in Materialdlcke und -festigkeit an einzelnen 
Stellen unterschiedlich ausgefuhrt sein kann (kon- 
nen), um die Erzielung verschiedener oder gleicher 
Kurvenformen in unterschieditehen Bereich zu er- 
moglichen. 

An der zweiten Zahnstange 45 ist uber einen Ge- 



lenkbolzen 46 ein In diesem Ausfuhrungsbeispiel 
dreieckfdrmiger Waagebalken 47 angelenkt. Der 
Waagebalken weist zwei Bohrungen, beispieisweise 

5 eine in seiner Mitte und eine in seinem dem Gelenk- 
bolzen gegenuberliegenden Ende, auf. Die in Fig. 21 
dargestellt iinke Bohrung des Waagebalkens ist uber 
eine starre Spelche 48 mit dem oberen Abschluaband 
34 und uber eine weitere Spelche 49 mit dem Stfltz- 

10 blech 38 verbunden. 

Bei Betatigung der zweiten Zah nstange erfolgt ei- 
ne Krummung des Druckelementes, da sich der Ab- 
stand zwischen StOtzblech und AbschluBband verdn- 
dem mu&, die Speichen jedoch starr sind. Je nach 

15 Krummung wandert der Scheitelpunkt nach oben 
Oder nach unten. Die Stellung des Waagebalkens 
(von leicht schrSg nach oben bis leicht schrSg nach 
unten) hingt von der Starke der eingestellten W5I- 
bung der Stutze ab. Je nach Anordnung der mittleren 

20 Bohrung des Waagebalkens 47 kann ein unterschied- 
liches Obersetzungsverhaltnis geschaffen werden. 
Durch die Ldngenanderung der zweiten Zahnstange 
wird der vom Geienkbolzen gebildete Drehpunkt mit- 
genommen. Ist beispieisweise der Abstand der Boh- 

25 rungen gleich gro&, wird die Spelche einen nur halb 
so grolten Weg wie die zweite Zahnstange rhachen 
(halbe Kraft - doppelter Weg). 

Da die Wdlbmechanik mittels der vier Osen, wel- 
che auch durch Gleitsteine ersetzt werden kdnnen, 

30 Qber die Spanndrahte gleitet, erweist es sich als be- 
sonders vorteilhaft, diese als Elnschnappmechanis- 
men auszubilden, beispieisweise als offene, insbe- 
sondere U-formige, sich zur Offnung hin wieder ver- 
ehgende Elemente. 

35 Dadurch ISllt sich die gesamte Konstruktion wie 
ein Modul behandein und bei Montage oder notwen- 
diger Reparatur sekundenschneil auswechsein bzw. 
montieren. Die Motoren 43, 43' sind vorteilhaf terwei- 
se uber je ein Befestigungsblech 50 am Rahmen an- 

40 geordnet 

Wahlweise alle oder einzelne der "Zug"-bedlng^ 
ten Elemente der Konstruktion sind entweder bei- 
spieisweise durch die gekropften Enden (51. 52) des 
Gesamtdruckelementes, wie aus Fig. 22 erslchtltoh. 

45 welche einen Schnitt entlang der Linie A-A in Fig. 21 
darsteilt. oder durch separate Abstandhalter bzw. 
Konstruktionselemente oder durch eine leichte Vor- 
spannung der Zugelemente usw., in einem Abstand 
zum Gesamtdruckelement (oder Tellen davon) gehal- 

50 ten, wodurch die Wolbrichtung bestinrunt ist Welters 
ist auch eine Ausfuhrung mit einem gemeinsamen 
Antrieb denkbar. 

Eine aligemeine Darstellung dieser Variantezeigt 
Fig. 23. 

65 Eine weitere, der Ausbildung nach Fig. 21 ahnln 

che Ausfuhrung zeigt Fig. 24. Der Antrieb der Wolb- 
mechanik erfolgt hieruber Bowdenzuge 53 und zwei 
Linearmotoren 54, 54'. Der in der Figur rechts ange- 
ordnete Linearmotor 54 dient der direkten bzw. Indi- 
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rekten Regelung der Wolbung. 

Eine direkte W6lbungssteuerung erfolgt dann, 
wenn der Bowdenzug direkt an der Wdlbmechanik an- 
greif t Die in der Figur dargesteilte Steuerung uber ei- 
nen Obersetzungs-Waagebalken 55 1st eine indirekte 
Steuerung. DIese kann auch uber Umlenkrollen, B5- 
gen usw. erfolgen. 

Die in der Figur links dargesteilte Steuerung zeigt 
einen doppeltwirkenden LInearantrieb 54'. der auf der 
einen Seite das Bowdenzug-Seli 53' einzieht und an 
der gegenuberliegenden Seite eben dieses Seil 
nachiaat Damit kann beisplelsweise die Hdiienver- 
schlebung des Druckelements entlang der Spann- 
oder Gieitdrahte. aber auch in oder auf Gleitschieneh, 
In Oder auf Gleltf lichen, In Schalenkdrpern oder frel 
im Raum direkt, auf ein oder mehreren Bowdenzug- 
Seilen schwebend oder hdngend, durchgefuhrt wer- 
den. 

Die das Bowdenzug-Seil 53' fuhrende Bowden- 
zughulle 56 wird beisplelsweise am FQhrungsdraht 
oben und unten mit einer eingehSngten Osenspeiche 
Oder direkt am Rahmen (bei den Punkten D, E, F, G) 
eingehSngt. Das bewegliche Bowdenzug-, aber auch 
jedes beliebige Zug- oder Steuerseil kann nun an be- 
liebigen Punkten uber eine oder mehrere Quetsch- 
oder Schraubverbindungen angeklemmt werden und 
beliebig Qber einen Steuerhebel, aber auch uber ein 
beliebiges GestSnge, einen Seilzug oder eine 
Schubverbindung an einem beliebig vorwahlbaren 
Punkt (in dieser Figur als M6glichkeiten mit A. B und 
C gekennzeichnet) befestigt werden, wodurch bel 
Verschieben des Seiies innerhalb des Bowdenzuges 
Oder einer der vorgenannten EInrlchtungen die Wdlb- 
mechanlk synchron mit der Seilverschiebung mitbe- 
wegt wird. Erfolgt die Verbindung nun am obersten 
Punkt der Wolbniechanik (A), so wandert belm W6I- 
ben, durch die Verkurzung der gesamten Wdibflache 
auch der Scheitel Im Verhaltnis der Langen zwischen 
Oberkante und Scheitel sowie Scheitel und Unter- 
kante exakt im selben Prozentsatz nach oben. 

Das kann yor allem vom medizinischen Stand- 
punkt aus gesehen sehr wichtig sein, da bei einer 
Wolbung der WSIbmechanIk fur "Kreuzhohl-Stellung" 
der Mensch gleichzeitig auch etwas gestreckt wird. 

Erfolgt die Befestigung im Scheitel, so bleibt der 
W51bscheitel, bezogen beisplelsweise auf die Sitzfla- 
che, konstant Bei einer Verbindung am untersten 
Punkt der Mechanik (C), wird belm Wolben die ge- 
samte Langenverkurzung durch das Wolben nur am 
obersten Ende der Wdlbmechanik wirksam und atle 
anderen Punkte wie auch der Wolbscheltel verlagern 
sich nur in einem prozentuellen VerhSltnls der ver- 
schiedenen i-Sngen der einzelnen WSIbmechanik- 
hilf ten zueinander nach unten. 

Der Wdlbscheltel bleibt hier naturlich auch relativ 
zum Mensbhen gesehen erhalten, da der Mensch 
belm Krummen der Wirbels§ule (die zuletztgenannte 
Ausfuhrungsform pa&t fur diesen Fall) etwa kieiner 



wild und die Lordose damIt leicht 
nach unten sinkt. 

Die jeweilige Fixierung hSngt also vorderhand 

5 davon ab, ob man mit dem Menschen synchron mlt- 
gehen will. Bei einer aktlven Stutzung des Ruckens 
mu& man den Scheitel fixleren. Dann kann sich der 
Mensch belm Klelnerwerden durch Kreuzhohl-W6l- 
ben an dem. bezogen auf die H6he, ruhenden Schel- 

10 tel voll abstutzen. Dadurch tragt die Wdlbmechanik 
und nicht die WIrbelsaule das Oberkdrpergewicht. 

Weiteres ist eine EInsteilung einer nachelienden 
Oder vorellenden Phasenverschlebung zwischen 
dem f ixen Scheitel der Lordose und dem Scheitel der 

15 Wdlbmechanik denkbar, d.h., es erfolgt ein Ober- 
bzw. Unterkompensieren des Scheitels. 

Die Wdlbmechanik kann selbstverst9ndllch auch 
als Zusatz zu anderen Konstruktionen angewendet 
Oder In solche integriert werden (beisplelsweise Auf- 

20 stecken der Mechanik auf eine bereits vorhandene 
Lehne). Welters sei noch darauf verwiesen, da& die 
Mechanik oder Elemente davon in Wirkverbindung 
mit einer Memory-Einrichtung stehen konnen, wobei 
Wolbung und Scheitelstellung programmiert werden 

25 und sich unter Verwendung von Chip. Magnetkarte. 
Tastendruck usw. selbsttdtig in die programmlerte 
Stellung bringen oder sich mechanisch, z.B. mit Hilfe 
eines Vlerweg-(Taumel-)schalters die gewQnschte 
(ben5tlgte) Wdlbungsh5he bzw. Scheitelpunkt-Verla- 

30 gerung einstellen lessen. 

Zufolge dieser AusfOhrung der Wdlbmechanik, 
bei der die Steueneinrichtung mit dem Bowdenzug ge- 
kiemmt wird und die Einrichtung ihren Angriffspunkt 
beliebig wihlbar an der Mechanik haben kann, kdn- 

35 nen beisplelsweise vorgegebene Randbedingungen 
wie harte oder weiche Polsterung, verschleden ge- 
wQnschte Auf hangung der Mechanik in einem vorge- 
gebenen Rahmen usw. einfach und auf jede ge- 
wunschte Art berOcksichtlgt werden, ohne die Funk- 

40 tion der Wdlbmechanik In Frage zu stellen. 

Es kdnnen also nicht nur die Bewegungen bei- 
splelsweise uber- Oder unter kompensiert werden, 
sondern auch die jeweiligen Sitzkonstruktionen, Pol- 
stermaterlallen. Oberzuge, AufhSngungen usw. voll 

45 beruckslchtlgt werden. 

Die oben an Hand von Sitzlehnen beisplelsweise 
beschriebene erfindungsgemaSe Wdlbmechanik 
kann selbstverstandlich auch auf vielen andeien Ge- 
bleten eingesetzt werden. z.B. bel medizinischen 

60 Oder Sportgeraten, Splelzeug. Rettungsgeraten, fur 
die verschiedensten Stutz- und Tragkonstruktionen 
usw. 

55 PatentansprQche 

1. Wdlbmechanik mit einem Druckelemente und 
mehrere Querverbindungsorgane umfassenden 
Oder aus einem Stuck bestehenden Gesamt- 
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8. Wdlbmechanik nach Anspruch 1 Oder 6, dadurch 
gekennzefchnet, da& das Gesamtdruckelement 
eine Wdlbplatte ist (Fig.23). 

5 

9^ Wdlbmechanik nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dad die Wdlbptatte geschlossen 
und gleichmd&ig dick Oder an verschiedenen 
Stellen ungleich dick, steif, perfonert Oder derart 
10 gitterfdrmig ist, da& beim Woiben ein i<reisbogen 
Oder eine bestimmte andere Kurvenform erziel- 
bar ist, oder da& au&ere oder innere Krafte an 
einzelnen Stellen gleich oder verschleden stark, 
bzw. hart oder elastisch aufgenommen bzw. ab- 
15 gestutzt werden konnen. 



druckelemeht sowie wenigstens einem an die- 
sem angreifenden Zugelement und einer zuge- 
ordneten Spannvorrlchtung dafOr, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& Im oberen und unteren Be- 
reich, vorzugsweise an einem Querverbindungs- 
organ (13,1 3') des zu wolbenden Abschnittes des 
Gesamtdruckelementes eIn oder mehrere In der 
und/oder parallel zur Mittelachse des Gesamt- 
druckelementes verlaufende vertikale Zug- oder 
Druckelemente (1,1 ',2,2'), vorzugsweise Stab 
Oder Sell, angrelfen. 

2. Wdlbmechanik nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& sie einen Rahmen ( IM") und 
in den Rahmen eingesetzte, von mindestens ei- 
ner Verstellvorrichtung (19') betStlgbare Druck- 
elemente, vorzugsweise Druckbinder oder -fI3- 
chen, umfa&t, und da(^ die vertikal verlaufenden 
Abschnitte des Rahmans uber mindestens eine 20 
Verstellvorrichtung (18) lingsvarlable Druckele- 
mente sind. 

3. Wolbmechanik nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dal^ sie einen an mehreren Stellen 25 
geschlltzten, Oberlappenden oder faltenbalgShn- 
lichen Wdlbk5rper umfaUt und dafi zumindest an 
diesen Stellen mit einem oder mehreren Spann- 
mechanismen versehene Zugelemente zum 
Schlie&en bzw. offnen dieser Bereiche angrelfen, 30 
wodurch eine KrOmmung des Wdlbkdrpers in Je- 

de beliebige, vorbestlmmbare Richtung erzielbar 
Ist (Fig.18). 

4. Wdlbmechanik nach den AnsprQchen 1 und2, da- 35 
durch gekennzeichnet, dad das Gesamtdruck- 
element mindestens zwei vertikal verlaufende 
Druckelemente (1,1') und senkrecht oder in ei- 
nem anderen Winkei zu diesen angeordnete und 

mit ihnen verbundene oder aus einem Stuck ge- 40 
fertigte Querrippen (13,13') umfa&t, welche ein 
oberes (14) und ein unteres (8) oder ein dazwi- 
schenliegendes Abschlu&band aufweisen. 

5. Wdlbmechanik nach Anspruch 4, dadurch ge- 45 
kennzeichnet, daft die vertikal verlaufenden 
Druckelemente Druckstdbe und Druckflachen 
sind. 

6. Wdlbmechanik nach zumindest einem der vor- 50 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, dad sie eine Versteifungs- oder StQtzplatte 

(8) , z.B. Im unteren Bereteh aufweist. 

7. Wdlbmechanik nach Anspruch 4, dadurch ge- ss 
kennzelchnet, dad zwischen und parallel zu den 
Druckelementen ein Zug- oder Druckhitfsband 

(9) bzw Sperrband angeordnet ist. 



10. Wdlbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden Anspruche. dadurch gekennzeich- 
net, da& die Spannvorrichtung aus mindestens 
einem Spannschlod (3) besteht. 

11. Wdilbmechanik nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet dad das SpannschloU (3,3M7) 
uber ein Handrad, einen Hebel, Schieber oder 
dgl. betitigbar ist und selbstsperrend, einrastbar 
Oder mit Eigenfederkraft usw. ausgerQstet Ist 
(Rg.8a; Fig.8'). 

12. Wdlbmechanik nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daH die Zugelemente ein oder 
mehrere mit dem SpannschloU verbundene Seile 
oderZugstangen oder Speichen (2,2*), wobei ein 
Oder mehrere Zugelemente im Abschlu&-, Druck-, 
Zug- Oder Zug hilfsband (9) und (das) andere Zug- 
element(e) in der Stutzplatte (8) oder einem an- 
deren Abschlul^, Quer-, Druck- Oder Zughllfe- 
band eingehingt sind (Flg.1). 

13. Wdlbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeich- 
net, da& die Wdlbmechanik, wie an sich bekannt, 
in ihren Eckbereichen Federn (16,16'), Haken, 
Seile, Bander zum Einhangen in den Rahmen 
Oder eine Schale oder FISche einer RQckenlehne 
Oder sonstigen Konstruktlon aufweist. 

14. Wdlbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daft innerhalb des von einem starren Oder 
langenvariablen Rahmen bzw. der Schale oder 
Flache gebildeten Bereiches zwei oder mehrere 
im wesentlichen senkrecht verlaufende, mit dem 
Rahmen, der Schale od. dgl. elastisch oder fest 
verbundene SpanndrShte, BSnder, Schienen od. 
dgl. angeordnet sind, und dad das Druckelement 
uber Gleitelemente an diesen Spanndrahten, 
Bandern, Schienen od. dgl. bewegbar angeord- 
net Ist (Fig.23). 
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15. Wolbmechanik nach Anspruch 14. dadurch ge- 
kennzeichnet, da& die Spannvorrichtung mit ef- 
nem sich jnnerhalb des Rahmenberelches Im we- 
sentllchen horizontal erstreckenden Waagebal- 6 
ken (7) in dessen einem au&eren Bereich verbun- 
den ist und der Waagebalken (7) In seinem mitt- 
leren und seinem anderen 3u&eren Bereich mit 
Druck-. Sperr-, Quer-, AbschluB-» Hilfs- oder 
Zugelementen (2,2* ,2'") verbunden Ist. welche al- io 
ternierend am oberen und unteren Bereich des 
Gesamtdruckelementes angreifen (Fig.4). 

16. Wolbmechanik nach den Anspruchen 14 oder 15, 
dadurch gekennzeichnet, da& die Spannvorrich- is 
tung -mindestens ein vorzugsweise von einem LI- 
nearmotor bzw. -antrleb oder Hebel, Schrauben 
(22), Schnecke (23). Trommel, Winde angetrl- 
ebener Bowdenzug (2",10) oder Sell- oder 
Schlauch- oder Band- oder Kettenzug ist, der dl- 20 
rekt am Gesamtdruck- oder Zugelement oder am 
Waagebalken (7) oder einem oder mehreren 
Querbandern. Hilfsbandern, Stutz- oder Quer- 
bSndern angreif t (Fig.4). 

25 

17. Wdlbmechanik nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& die Spannvorrichtung eine 
Zahnstange (24,24*) umfaUt, welche uber einen 
Gelenkbolzen mit dem Waagebalken in Verbtn- 
dung steht, wobei durch die Anordnung der Zug- 30 
eiemente eIne Bewegung der Zahnstange eine 
Krummung des Druckeiementes bewirkt 
(Fig.23). 

IS. W51bmechanik nach den Anspruchen 15 und 17, 35 
dadurch gekennzeichnet dall Im unteren Bereich 
des Rahmans (27) ein Getriebe (30) an den 
Spanndrahten (29) fix angeordnet ist, welches ei- 
ne mit dem Druckelementverbundene Zahnstan- 
ge (32) umfadt, wobei eine Bewegung der Zahn- 40 
stange (32) eine Hdhenverstellung des Gesamt- 
druckelementes ais seiches entiang der Spann- 
drahte (29) oder auf Gleitschienen, Bandern, in 
Schalen od. dgl. bewirkt (Fig.21). 

45 

19. Wdlbmechanik nach den Anspruchen 14 und 15. 
dadurch gekennzeichnet, da& das mit dem Line- 
arantrieb (54*) verbundene Bowdenzugseil (53') 
von zwei Bowdenzughullen (56) gefQhrt Ist. wo- 
bei die eine Im oberen und die andere im unteren so 
Bereich der Spanndrahte, des Rahmans od. dgl. 
fix angeordnet 1st, und da& das Im Bereich des 
(Sesamtdruckelementes frei laufende, zwischen 
den HQIIen (56) bewegbare Bowdenzugseil (53*) 
mit einem Steuer hebel . einem Gestange oder ei- 55 
ner Seilzug- oder Schubverbindung verbunden 
ist, welche an einem bellebig wahlbaren Punkt 
(A,B,C) der Wdlbmechanik angreifen bzw. befe- 
stlgt sein kdnnen (Fig. 20, 24). 



20. Wolbmechanik nach den Anspruchen 14 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet. da& der Waagebalken 
die Krdfte reduziert 

21. Wolbmechanik nach den Anspruchen 14 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, dad das Getriebe und 
die Spannvorrichtung durch Klemmelemente ab- 
nehmbar sowie aufsteckbar sind (Fig. 24). 

22. Wdlbmechanik nach Anspruch 14, dadurch ge- 
kennzeichnet. da& die Gleitelemente Osen sind. 

23. Wdlbmechanik nach Anspruch 22, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& die dsen als offene, sich zur 
Offnung hin verengende Schnappelemente aus- 
geblldet sind. 

24. Wdlbmechanik nach den Anspruchen 14 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, da& das Getriebe und 
die Spannvorrichtung je eine Schnecke. ein 
Schneckenrad und ein Ritzel umfassen und uber 
je eine flexible Welle (42,42*) von je einem Motor 
(43.43*) angetrleben werden (Flg.21). 

25. Wdlbmechanik nach Anspruch 24. dadurch ge- 
kennzeichnet, dad die beiden Motore in der die 
Wdlbmechanik auf nehmenden Konstruktlon, z.B. 
der RQckenlehne angeordnet sind (Fig.21). 

26. Wdlbmechanik nach Anspruch 24, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& das Getriebe und die Spann- 
vorrichtung aus Kunststoff, Pre&stoff. Metatl- 
Druckguft oder Blech sind. 

27. Wdlbmechanik nach Anspruch 26, dadurch ge- 
kennzeichnet, dad das Gesamtdrucketement 
Oder Telle davon aus Metall, Kunststoff oder Holz 
sind. 

28. Wdlbmechanik nach zumindest einem der An- 
spruche 1 bis 9, 13, dadurch gekennzeichnet, 
da& die Spannvorrichtung ein In den Zugelemen- 
ten frei hSngender Doppelexzenter Ist (Fig.11). 

29. Wdlbmechanik nach zumindest einem der An- 
spruche 1 bis 9, 13, dadurch gekennzeichnet, 
daft die Spannvorrichtung ein mit einem seibst- 
sperrenden oder fbderbaren Umlenk- oder Ober- 
setzungshebel verbundenes Schheckengetriebe 
ist. 

30. Wdlbmechanik nach zumindest einem der AnsprO- 
che 1 bte 9, 13, dadurch gekennzeichnet, da& die 
Spannvorrichtung ein Doppelgelenkspannhebel 
ist (Fig. 10). 

31. Wdlbmechanik nach zumindest einem der An- 
sprQche 1 bis 9. 13, dadurch gekennzeichnet. 
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da& die Spannvorrichtung bus Zahnstangen, 
Bowdenzug und Seilspulen besteht (F^. 6, 16). 

32. W6lbmechanlk nach zumindest einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net. daft der Angriffspunkt oder der Durchtritts- 
punkt eines flexibien oder starren Zugetementes 
am Oder durch das Drucketement gelenkig gela- 
gert ist 

33. Wolbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden AnsprQchen, dadurch gekenn- 
zelchnet, da& das Zugelement bzw. das Druck- 
element mit einer Zug- (4) oder Druckfeder (5) 
Oder einem dehnbaren Material, z.B. Gummi, wel- 
ches an frei wahlbaren Punkten des Druckele- 
mentes oder an einem Sperrmechanismus an- 
greift, versehen sind, um die Zug- bzw. Druck- 
kirafte mdglichst klein zu halten (Fig. 6). 

34. WSIbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, da& sie ein(en) Doppeispannschlol^ (18) 
oder-spannhebel oderDoppelgelenkspannhebel 
{T) Oder einen oder mehreie belleblge Zug- und/oder 
Druckmechanismen sowoh! innerhalb der Druck- 

als auch Zugelemente umfa&t, der bzw. die 
glelchzeitig oder separat sowohl Zug als auch 
Druck auf die Zug- oder Druckelemente der 
W6lbmechanik(en) ausubt (ausuben) (Fig.9, 1 0). 

35. Wolbmechanik nach zumindest einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, da& mehrere Wdlbmechaniken gegenelnan- 
deroder summierend oder Qberlappend geschal- 
tet und die Zugelemente so angeord net sind, da& 
sich ihre Wirkung summiert oder aufhebt, und 
dal^ wahlweise eines der Zug- oder Druckele- 
mente fur sich allein schaltbar ist, wodurch meh- 
rere Wdlbungen innerhalb einer Wolbmechanik 
ausfuhrbar sind (Fig.19). 

36. Wolbmechanik nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dad der als Druckelement ausge- 
bildete Rahmen mehrmals unterbrochen ist und 
an diesen Unterbrechungen In seiner L§nge varl- 
ierbarist(Fig. 10, 15). 

37. Wolbmechanik nach den Anspruche n 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, da& die Zug- und 
Druckelemente gegengleich oderdifferenzlertin 
der Zug- oder Druckzone verldngerbar oder ver- 
kOrzbar sind (Flg.9 - 9e). 

38. Wolbmechanik nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& das Spannschlod (11) mit ver- 
schieden langen Zug- und Druckstdben verse- 
hen ist und die Betatigungselnrlchtung fur das 



SpannschloB dadurch an beliebigen Punkten ei- 
ner mit der WSIbmechanIk versehenen Konstruk- 
tion. Z.B. einer SItzkonstruktlon herausfOhrbar Ist 
5 (Fig.6). 

39. Wolbmechanik nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, da& das Spannschlod (11) stuferv 
los verstellbar, selbsthemmend und mit def inier- 

10 barer Minimum - Maximimeinstellung versehen 
ist. 

40. WSIbmechanflc nach Anspruch 10. dadurch ge- 
kennzeichnet daB das SpannschloB (22,23;11) 

15 an jedem beliebigem Punkt einer Konstruktion. 
z.B. einer Sitzkonstruktion.insbesondere auch 
au&erhalb der Wolbkonstruktion anordenbar Ist 
(Fig.4,6). 

20 41. Wolbmechanik nach den Anspruchen 1 , 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, da& die wirksamen 
Druckst3be Oder -binder in den seltlichen Su&e- 
ren Randzonen des Gesamtdruckelementes an- 
greifen und somitdie Wolbmechanik in den auRe- 

25 ren Randzonen einer Schalenform die 
HauptwSlbkrifte entwickelt (Fig.6) 

42. Wolbmechanik nach Anspruch 41, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB die Wolbflache in Querrich- 

30 tung gesehen Schalenform hat und die Druckzo- 
nen Im SuBeren Randbereich oder dessen Ndhe 
angeordnet sind (Fig. 7*). 

43. Wdlbmechanik nach Anspruch 42. dadurch ge- 
35 kennzeichnet. da& die Eiemente der WdlbflSche 

ein- Oder mehrteilig sind. 

44. Wdlbmechanik nach Anspruch 42. dadurch ge- 
kennzeichnet, da& die beiden Enden der W5lbfl3- 

40 Che Oder die Druckelemente Ausnehmungen 
zum Aufnehmen von Spanndrahten aufweisen, 
wobei die gesamte Wolbmechanik entlang dieser 
Spanndrahte verschiebbar und einfach anorden- 
bar und nach eingestellter Wdlbung, zentrlsch 

45 Oder exzentrisch zum Wdtbscheitel, firei beweg- 
bar ist(Fig.16). 

45. Wolbmechanik nach einem der vorhergehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, dad inner- 

50 halb des vom Rahmen einer Ruckenlehne gebil- 
deten Bereiches zwei oder mehrere senkrecht 
verlaufende, am Rahmen fest angeordnete 
SpahndrShte (29) vorgesehen sind, daB die 
Spanndrdhte (29) ein auf ihnen Qber Gleltelemen- 

55 te (40. 40* bzw 41. 4V) bewegbar angeordnetes 
Gesamt-Lordose-Druckelement aufnehmen. daB 
an den Spanndrahten im unteren Bereich der 
RQckentehne ein erstes Getriebe (30) mittels 
Klemmelementen (31) unverschlebbarfestange- 
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ordnet ist, welches uber eine Schnecke, ein 
Schneckenrad und eIn Ritzel mit einer ersten 
Zahnstange (32) in Verblndung steht und uber ei- 
ne flexible Welle (42) von einem Motor (43) ange- 
trieben wind, wobei eine Bewegung der ersten 
Zahnstange (32) eine Hdhenverstellung des Ge- 
samt-Lordose-Druckelementes als solches ent- 
lang der SpanndrShte (29) bewirkt. da& die erste 
Zahnstange an ihrem unteren Ende von einem 
Querbolzen durchsetzt ist. da& das Gesamt-Lor- 
dose-Druckelement vorzugsweise aus einem 
oberen Abschluflband (34), einem im unteren Be- 
reich der Ruckenlehne angeordneten Stutzblech 
(38) fur den Beckenrand der Wirbelsaule, zwi- 
schen diesen beiden Elementen sowie im Ab- 
stand voneinander angeordneten, an sich be- 
kannten Querrlppen (34; 35, 36) und wenigstens 
zwei, im wesentlichen zu den Spanndrahten par- 
allel angeordneten, das Abschlu&band, die Quer- 
rlppen und das Stutzblech verblndenden biegsa- 
men DruckbSndern (39) besteht, wobei das Ab- 
schluISband den oberen und das Stutzblech den 
unteren Berelch des Gesamt-Lordose-Druckele- 
mentes bilden, das im oberen Berelch des Ge- 
samt-Lordose-Druckelementes, vorzugsweise 
am AbschluBband (34), ein zweites Getriebe (44) 
fest angeordnet Ist, welches uber eine Schnecke, 
ein Schneckenrad und ein Ritzel mit einer zwei- 
ten Zahnstange (45) in Verblndung steht und uber 
eine flexible Welle (42*) von einem Motor (43') an- 
getrieben wird, daS im unteren Bereich der zwei- 
ten Zahnstange (45) uber einen Gelenkbolzen ein 
sich im wesentlichen waagrecht erstreckender 
Waagebalken (47) angeordnet ist, der an seinem 
dem Gelenkbolzen entgegengesetzten Ende mit 
einer mit einer starren Speiche (48) im oberen 
Bereich des Druckelementes, vorzugsweise am 
oberen Abschlu&band (34), und In seinem mlttle- 
fen Berelch uber eine weitere starre Speiche (49) 
am unteren Bereich des Druckelementes, vor- 
zugsweise am Abstutzblech, angeordnet Ist, wo* 
bel eine Bewegung der zwelten Zahnstange (45) 
eine KrQmmung des Druckelementes hervorruft 
(Flg.21). 

48. Wdlbmechanik nach den vorhergehenden An- 
sprOchen, dadurch gekennzeichnet, da& sie In 
Baukasten- bzw. Modulbauweise aufgebaut Ist 

47. Wdlbmechanik nach Anspruch 46. dadurch ge- 
kennzeichnet, da& Elemente zur Verblndung von 
Modulen miteinander bzw. mit anderen Konstruk- 
tlonstellen in Form von Fahrradspeichen mitK6p- 
fen, die in entsprechende Ausnehmungen, z.B. 
Bajonettschlitze oder -Idcher eingreifen, vorge- 
sehen sind. 

48. Vorrichtung dadurch gekennzeichnet, da& sie mit 



zumindest einer Wolbmechanik nach einem der 
AnsprOche 1 bis 47 ausgerGstet Ist 

5 

Claims 

1 . Arching mechanism with a general pressure ele- 
ment comprising a pressure element and several 

10 transverse connection members or made in one 
piece, as well as at least one therein engaging 
traction elenient with a thereto assigned tension 
lock, characterized In that in the upper and lower 
region, preferably at a transverse connection 

15 member (1 3, 1 3*) of the segment to be arched of 
the general pressure element engage one or 
more vertical traction or pressure elements (1, 1*. 
2, 2'), preferably rods or wires, running In and/or 
parailelly to the median axis of the general pres- 

20 sure element 

2. Arching mechanism according to Claim 1, char- 
acterized In that it comprises a frame (r. 1") and 
therein inserted pressure elements, preferably 

25 pressure strips or surfaces actuatable by at least 
one adjusting device (19*), and that the vertically 
running segments of the frame are pressure ele- 
ments whose length can be varied by at least one 
adjusting devtee (18). 

30 

3. Arching mechanism according to daim 1 , charac- 
terized in that it comprises a bulging body slotted 
on several places, overlapping, or designed like 
bellows and that at least these places acted upon 

35 by traction elements are provided with one or 
more tensioning mechanisms, for opening re- 
spectively dosing these areas, whereby a curv- 
ing of the bulging body in any desired, preselect- 
ed direction can take place (Fig. 18). 

40 

4. Arching mechanism according to Claim 1 and 2, 
characterized in that the general pressure ele- 
ment has at least two vertically running pressure 
elements (1,1') and transverse ribs running at a 

45 right or any other angle to the vertical elements 
and connected thereto or made In one piece, 
which have an upper (14) and lower (8) or an in- 
termediate strip. 

50 5. Arching mechanism according to Claim 4, char- 
acterized in that the vertically running pressure 
elements are pressure rods or pressure surfaces. 

6. Arching mechanism according to at least one of 
55 the preceding daims, characterized in that it has 

a bracing or support plate (8), e.g. in the lower 
area. 

7. Arching mechanism according to daim 4, charac- 

11 
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terized in that in between and parallelly to the 
pressure elements a traction or pressure-assist- 
ing strip (9), respectlveiy locking strip is provided. 

8. Arching mechanism according to daim 1 or 6, 
characterized in that the general pressure ele- 
ment is a bulging plate (Fig. 23). 

9. Arching mechanism according to Claim 8» char- 
acterized in that the bulging plate is closed and 
evenly thick or in certain places unevenly thick, 
stiff, perforated orgrid-like, sothatduring arching 
a circular or any other selected curved shape can 
be obtained, or that external or internal forces 
can be absorbed or supported at individual points 
with equal or different strength, rigidly or elasti- 
cally. 

10. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized in that the 
tensioning mechanism consists of at least one 
tension lock (3). 

11. Arching mechanism according to claim 10. char- 
acterized In that the tension lock (3, 3', 17) is ac- 
tuated by means of a handwheel, a lever, slider or 
the like and is equipped to be self-locking, to snap 
shut or with Its own spring force, etc. (Fig. 8a; Fig. 
8'). 

12. Arching mechanism according to claim 10. char- 
acterized in that the traction elements are one or 
several wires, traction rods or spokes (2, 2') con- 
nected with the tension lock, whereby one or sev- 
eral traction elements are suspended in the end 
strip, pressure strip, traction or tractton-assisting 
strip (9) and that (the) other traction element(s) 
are suspended in the support plate (8) or in an- 
other end strip, cross strip, pressure or pressure- 
assisting strip (Fig. 1). 

13. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized in that the 
arching mechanism as known per se has in its 
corner areas springs (16. 16*). hooks, wires, 
strips by means of which it is suspended within 
the frame, or in a shell, or the surface of backrest 
or any other construction. 

14. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized in that within 
the area defined by a rigid or length-variable 
frame of a shell or surface, two or more basically 
vertically running tension wires, strips, rails or the 
like are arranged, which are elastically or rigidly 
connected to the frame , the shell or the like and 
that the pressure element is movably arranged 
on these tension wires, strips, rails or the like by 



means of sliding elements (Fig. 23). 

15. Arching mechanism according to Claim 14, char- 
5 acterized in that the tensioning mechanism is 

connected to a rocker lever (7) extending basical- 
ly horizontally within the frame area, in the one 
outer area of this rocker lever and t hat the rocker 
lever (7) in Its median and Its other outer area is 
10 connected with pressure, locking, transverse, 
end, assisting or traction elements (2, 2\ 2*"), 
which engage alternately at the upper and lower 
regions of the general pressure element (Fig. 4). 

IS 1 8. Arching mechanism according to Claim 1 4 or 1 5. 
characterized In that the tensioning mechanism 
is at least one bowden wire (2", 10), or a cable or 
hose or strip or chain winch, driven preferably by 
a linear motor, respectively linear drive or lever. 

20 screws (22), worm (23). drum, winch, engaging 
directly at the general pressure elements, or on 
the rocker lever (7) or at one or more transverse 
strips, assisting strips, support or locking strips 
(Fig. 4). 

25 

17. Arching mechanism according to Claim 15, char- 
acterized in that the tensioning mechanism com- 
prises a toothed rack (24, 24*) which is connected 
via a pivot piii with the rocker lever, whereby due 

30 to the arrangement of the traction element, a 
movement of the toothed rack results In the curv- 
ing of the pressure element (Flg.23). 

18. Arching mechanism according to Claims 15 and 
35 1 7, characterized in that in the lower area of the 

frame (27) a gearing (30) is affixed to the tension 
wires (29). which comprises a toothed rack (32) 
connected with the pressure element, whereby a 
movement of the toothed rack (32) produces a 
40 height-adjustment of the general pressure ele- 
ment itself along the tension wires (29) or on slide 
rails, strips, In shells or the like (Fig. 21). 

19. Arching mechanism according to Claims 14 and 
45 15. characterized in that bowden control wire 

(53') connected with the linear drive (54') is guid- 
ed by two bowden-wire sleeves (56), whereby 
one is aff bced to the upper and the other at the 
lower area of the tension wires, the frame or the 

so like, that the bowden wire (53*) running freely be- 
tween the sleeves (56) in the area of the general 
pressure element is connected with control lever, 
rods, or a cable winch or thrust connection , which 
can engage, respectively be festened at any se- 

56 iected point (A. B, C) of the arching mechanism 
(Fig. 20, 24). 

20. Arching mechanism according to Claims 14 to 18, 
characterized In that the rocker lever reduces the 
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forces. 

21. Arching mechanism according to Qaims 14-18. 
characterized in that the gearing and the tension- 
ing mechanism can be removed and fastened by 
means of clamping elements (Fig. 24). 

22. Arching mechanism according to Claim 14. char- 
acterized in that the sliding elements are eyes. 

23. Arching mechanism according to Claim 22. char- 
acterized in that the eyes are open snap ele- 
ments, narrowing down towards the opening. 

24. Arching mechanism according to Claims 14 to 18, 
characterized in that the gearing and the tension- 
ing device each comprise a worm, a wormwheel 
and a pinion and are each driven by a motor (43, 
43*) via a flexible shaft (42, 42') (Fig. 21). 

25. Arching mechanism according to Claim 24, char- 
acterized In that both motors are arranged In the 
construction containing the arching mechanism, 
for instance the backrest (Fig. 21). 

26. Arching mechanism according to Claim 24, char- 
acterized in that the gearing and the tensioning 
device are niade of plastic material, molded ma- 
terial, diecast nnetal or sheet metal. 

27. Arching mechanism according to Claim 26. char- 
acterized in that the general pressure element or 
parts thereof are made of metal, plastic material 
or wood. 

28. Arching mechanism according to at least one of 
the aaims 1 to 9, 13, characterized in that the 
tensioning mechanism is double eccenter fireely 
hanging in the traction elements (Fig. 11). 

29. Arching mechanism according to at least one of 
the Oainr^ 1 to 9. 13, characterized in that the 
tensioning mechanism is a worm gear connected 
with a self-locking orfbcableshiftor transmission 
lever. 

30. Arching mechanism according to at least one of 
the Claims 1 to 9, 13. characterized In that the 
tensioning device is a double-Jointed tensioning 
lever (Fig. 10). 

31. Arching mechanism according to at least one of 
the Claims 1 to 9. 13, characterized in that the 
tensioning device consists of toothed racks, bow- 
den wire and wire coils (Fig. 16, 16). 

32. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized In that the 



application point or penetration point of a flexible 
or rigid traction element is articulatedly support- 
ed. 

5 

33. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized in that the 
traction element, respectively the pressure ele- 
ment is provided with a traction spring (4) or com- 

10 pression spring (5) or with a stretchable material, 
e.g. rubber, which engages at selectable points of 
the pressure element or the locking mechanism, 
in order to keep the traction, respectively conv 
pression forces as small as possible (Fig. 6). 

15 

34. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized in that it 
comprises a double tension lock (18) or tension- 
ing lever or double-jointed tensioning lever (7*) or 

20 one or more of any desired tractk>n and/or pres- 
sure mechanisms, inskie the pressure as well as 
traction elements, which exerts (exert) simulta- 
neously or separately traction as well as pressure 
on the traction or pressure elements of the arch- 

25 ing mechanism(s) (Figs. 9, 10). 

35. Arching mechanism according to at least one of 
the preceding claims, characterized In that sev- 
eral arching mechanisms are connected against 

30 each other, or to compound their action, or over- 
lappingly and that the traction elements are ar- 
ranged so that their actions can be compounded 
or cancel each other, and that selectively one of 
the traction or pressure elements can be sepa- 
35 rately engaged, which makes possible to create 
several bulges within one arching mechanism 
(Fig. 19). 

36. Arching mechanism according to Claim 2, char- 
40 acterized in that the pressure element built as a 

frame is multiply interrupted and its length can be 
varied at this Interruption points (Figs. 10, 15). 

37. Arching mechanism according to aaims 1 or 2. 
45 characterized in that the traction and pressure 

elements can be lengthened or shortened in the 
traction or pressure zone, in an either counterba- 
lanced or differentiated manner (Figs. 9 - 9e). 

so 38. Arching mechanism according to Claim 10, char- 
acterized in that the tension lock (11) is provided 
with traction and pressure rods of various length 
and as a result the actuatton device for the ten- 
sion lock can be moved outside at any desired 

55 point of a construction provkJed with an arching 

mechanism, e.g. a seat construction (Fig. 6). 

39. Arching mechanism according to Claim 10, char- 
acterized in that the tension lock(ll) issteplessly 
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adjustable, setf-inhibiting and provided with a de- 
finable minimum and maximum setting. 

40. Arching mechanism according to Claim 10, char- 
acterized in that the tension lock (22, 23; 11) can 
be arranged at any desired point of a construc- 
tion, e.g. a seat construction, particularly also 
outside the arching mechanism (Ffgs. 4, 6). 

41. Arching mechanism according to Claims 1 , 2 or 3, 
characterized In that the effective pressure rods 
or strips engage in the lateral, outer edge zones 
of the genera! pressure element and thereby the 
arching mechanism develops the main bulging 
forces in the outer edge zones of a shell shape 
(Fig. 6). 

42. Arching mechanism according to Claim 41, char> 
acterized in that the bulging surface, when seen 
in transverse direction, has a shell shape and the 
pressure zones are arranged in the outer edge 
zone or in its proximity (Fig. 7*). 

43. Arching mechanism according to Claim 42, char- 
acterized in that the elements of the bulging sur- 
face are made of one or several parts. 



strip (34), a support plate (38) arranged at the 
lower region of the baclcrest, for the support of 
the pelvic edge of the spinal column, of trans- 

5 verse ribs (34; 35, 36) Icnown perse, arranged be- 

tween these two elements as well as at a dis- 
tance from each other, of at least two flexible 
pressure strips (39) basically parallel to the ten- 
sion wires, connecting the end strip, the trans- 

10 verse ribs and the support plate, whereby the end 
strip forms the upper region and the support 
plate form the lower region of the general lordosis 
pressure element, that in the upper region of the 
general lordosis pressure element, preferably on 

15 the end strip (34) a second gearing (44) Is rigidly 
connected . which via a worm, a wormwheel and 
a pinton is in working connection with a second 
toothed rack (45) and is driven via a flexible shaft 
(42*) by a motor (43*), that in the lower area of the 

20 second toothed rack (45) a basically horizontally 
extending rocker lever (47) Is mounted via a pivot 
pin, and at its end remote from the pivot pin, this 
rocker lever is connected to the upper region of 
the pressure element, preferably the support 

25 plate, via a further rigid spoke (49), whereby a 
movement of the second toothed rack (45) pro- 
duces a curving of the pressure element (Fig.21). 



44. Arching mechanism according to Claim 42, char- 
acterized In that both ends of the bulging surface 
or the pressure element have recesses to accom- 
modate the tension wires, whereby the entire 
arching mechanism is slidable and easily mount- 
able along these tension wires and is freely mov- 
able centrally or eccentrically with respect to the 
apex of convexity, after the bulging has been 
completed (Fig. 16). 

45. Arching mechanism according to one of the pre- 
ceding claims, characterized in that within the 
area defined by the frame of a backrest, two or 
more vertically running tension wires (29) are 
provided which are rigidly affbced to the frame, 
that the tension wires (29) receive a general lor- 
dosis pressure element movable on the tension 
wires via sliding elements (40, 40* and respec- 
tively 41 , 41 '), that on the tension wires in the low- 
eir region of the backrest a first gearing (30) Is un- 
slidably and fixedly mounted by means of damp- 
ing elements (31), this gearing being in connec- 
tion with a first toothed rack (32) via a worm, a 
wormwheel and a pinion and is driven via a flex- 
ible shaft (42) by a motor (43), whereby a move- 
ment of the first toothed rack (32) effectuates a 
height adjustment of the general lordosis pres- 
sure element itself along the tension wires (29), 
that the first toothed reck is traversed at its lower 
end by a crosstie, that the general lordosis pres- 
sure element consists preferably of an upper end 



46. Arching mechanism according to one of the pre- 
30 ceding claims, characterized in that it is designed 

in the manner of building blocks or modules. 

47. Arching mechanism according to Claim 46, char- 
acterized in that elements such as bicycle spokes 

35 with heads which for Instance can engage In cor- 
responding recesses, e.g. bayonet-type slits or 
holes, are provided for the connection of the 
modules with each other and with other con- 
structton components. 

40 

48. Device, characterized In that it is equipped with 
at least one arching mechanism as defined in 
Claims 1 to 47. 

45 

Revendications 

1. M^canlsme destine d r^aliser une courbure, 
comprenant un 6l6ment de pouss6e globale qui 

so englobe des ^l^ments de pouss6e et plusleurs or- 
ganes de liaison transversale ou qui est constitud 
d'un seul tenant, ainsi qu'au moins un 6t6ment de 
traction en prise avec lul et un 6l6ment tendeur 
associ6 d cette fin. caract6rls6 par le fait qu'un ou 

55 plusieurs ^I6ments de traction ou de presslon 

verticaux (1,1*, 2, 2'), lesquels s'^tendent selon 
I'axe median de T^l^ment de pouss^e globale, 
et/ou parall^lement d celul-ci, en ^tant de pr6f6- 
rence constitu6s par des tiges ou par des cdbles, 
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viennent en prise dans les regions sup^rieure et 
infSrieufe, et de pr^f^rence sur un organe de liai- 
son transversate (13, 13') de la partie de V6\^ 
ment de pouss^e globale qu'ii s'agit de courber. 5 

2. M^canisme destine d r6aliser une courbure selon 
la revendlcation 1, caract6ris6 par le fait qu'll 
comprend un cadre (1', 1") et des 6!6ments de 
poussde qui sent de pr^fdrence des bandes de io 
pouss6e ou des surfaces de pouss^e, qui sont 
months dans le cadre et qui peuvent 6tre action- 

n6s par au moins un dispositif de r^glage (19'), et 
par le fait que les parties du cadre qui s'^tendent 
verticalenrient sont des 6l6ments de presslon is 
dont la longueur peut verier par I'interm^diaire 
d'au molns un dispositif de r^glage (18). 

3. M^canisme destine d r^aliser une courbure selon 

la revendlcation 1, caract6ris6 par le fait qu'il 20 
comprend un corps destine d rdaliser une courbu- 
re qui estfendu en plusieurs endroits, qui pr6sen- 
te une disposition imbriqu^e ou qui est analogue 
d un soufflet, et par le fait que des 6l6nfients de 
traction munis d'un ou plusieurs m6canisme8 ten- 25 
deurs sont en prise, du moins en ces endrolts, 
pour ouvrir ces regions ou pour les fermer, res- 
pectivement, ce qui permet d'obtenir que le corps 
destine d r^aliser une courbure se courbe dans 
toute direction pr6d6termin6e quelconque (figure 30 
18). 

4. M^canisme destind d rdaliser une courbure selon 
les revendications 1 et 2, caract6ris6 par le fait 

que rsiSment de pouss^e globale comprend au 35 
moins deux 6l6ments de pouss^e (1, V) qui 
s'^tendent verticalement, ainsi que des ailettes 
transversaies (13, 13') qui sont dispos^es per- 
pendiculairement d ceux-cl ou sous un autre an- 
gle par rapport d ceux-c{» qui leur sont rell6es ou 40 
qui sont fabriqu^es d'un seui tenant avec eux, et 
qui comprennent une bande termlnale sup^rieure 
(14) et une bande terminale inf^rieure (8), ou une 
bande terminale situ^e entre celles-d. 

45 

5. M^canisme destln^^ r^aliser une courbure selon 
la revendlcation 4, caract6ris6 par le fait que les 
6l6ment3 de pouss^e qui s'^tendent verticale- 
ment sont des tiges de pouss^e et des surfaces 

de pousste. 60 

6. M^canisme destind d r^atiser une courbure selon 
Tune au moins des revendications pr^c^dentes, 
caract6ris6 par le fait qu'il comporte une plaque 

de raidissement ou d'appui (8), par exemple dans ss 
la region inf^rieure. 

7. M^canisme destine d r^aliser une courbure selon 
la revendlcation 4, caract6ris6 par le fait qu'une 



bande suppl6mentaire de traction ou de pression 
(9) ou une bande de blocage, respectivement, est 
disposde entre les §l6ments de pouss^e et paral- 
l^lement d ceux-ci. 

8. M6canisme destine k r^allser une courbure selon 
la revendlcation 1 ou 6, caract6ris6 par le fait que 
I'^ISment de pouss^e globale est une plaque des- 
tinde d r^aliser une courbure (figure 23). 

9. M^canisme destine k r^aiiser une courbure selon 
la revendlcation 8, caract^risd par le fait que la 
plaque destin^e k r^allser une courbure est fer- 
m^e, d'une 6paisseur rdgulidre ou d'une 6pais- 
seur irr^guli^re en divers endrolts, riglde. perfo- 
rce ou r6atis6e en forme de grille d'une manidre 
telle que Ton puisse obtenlr lors de la courbure un 
arc de cercle ou une autre forme courbe ddtermi- 
n6e, ou que des forces extdrieures ou intdrieures 
pulssent fitre revues ou supportCes, respective- 
ment» avec une intensity Cgale ou diffCrente en 
divers endroits ou» respectivement, qu'elles puis- 
sent rdtre d'une manidre rigide ou 61astlque. 

10. MCcanisme destine d r6aliser une courbure selon 
I'une au moins des revendications pr^^entes, 
caract6ris6 par le fait que le dispositif tendeur est 
constltud par au moins un ridoir (3). 

11. M6canlsme destine d rCaliser une courisure selon 
la revendlcation 10, caract6ris6 par le fait que le 
ridoir (3, 3', 17) peut 6tre actionnC par I'lnterm6- 
diaire d'un volant, d'un levler, d'une coulisse ou 
similaire, et qu'il est k blocage automatlque ou k 
enciiquetage ou pourvu d'une 6iasticit6 propre, 
etc. (figure 8a ; figure 8-). 

12. M6canisme destine d rCaliser une courbure selon 
la revendlcation 10, caractCris6 par le fait que les 
Clements de traction comprennent un ou plu- 
sieurs cdbles ou tiges de traction ou tiges dlasti- 
ques (2, 2'), un ou plusieurs des Clements de trac- 
tion 6tant accrochCs d la bande terminale, k la 
bande de pression ou de traction ou k la bande 
supplCmentaIre de traction (9), et I'autre ou les 
autres Clements de traction dtant accrociiCs k la 
plaque d'appui (8) ou k une autre bande termina- 
le, k une autre bande transversale ou de pression 
ou k une autre bande suppI6mentaire de traction 
(figure 1). 

13. MCcanisme destin6 k r§aliser une courbure selon 
Tune au moins des revendications pr6c6dentes, 
caractCrisC par le fait que le m6canlsme destin§ 
k rCaliser une courbure, comme cela estconnu en 
soi, comporte, dans les regions de ses coins, des 
ressorts (16, 16'), des crochets, des cdbles ou 
des bandes pour I'accrocher dans le cadre ou 
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dans une coque ou d une surface d'un dossier ou 
d une autre structure. 

14. M6canisme destin6 d r6aliser une courbure selon 
Tune au moins des revendications pr6c6dentes, 
caract^ris^ par le fait que deux ou plusieurs f ils 
tendeurs, bandes, rails ou similaires, lesquels 
s*6tendent verticalement, pour I'essentiel, en 
6tantreli6s au cadre, d la coque ou similaire d'une 
mani6re rigide ou ^lastique, sont disposes k I'ln- 
tdrieur de la region constitute par un cadre rigide 
ou de longueur variable ou, respectivement, par 
la coque ou par la surface, et par le fait que 1*61^ 
ment de poussde est mont6 mobile sur ces f ils 
tendeurs, banded, raQs ou similaires par Tinter- 
mtdialre d'tltments de gllssement (figure 23). 

1 5. M6canisme destind ^ rtaliser une courbure selon 
la revendlcation 14, caract6ris6 par le fait que le 
dispositif tendeur est relit h Tune des regions ex- 
ttrieures d'un ievier (7) qui s'6tend horizontaie- 
ment, pour I'essentiel, d I'inttrieur de la region du 
cadre, et que le levier horizontal (7) est relit dans 
sa rtgion centrale et dans son autre rtgion extt- 
rieure k des titments de pression, de blocege, 
transversaux, terminaux, suppltmentaires ou de 
traction (2, 2', 2"') qui viennent en prise alternati- 
vement avec la rtglon suptrieure et avec la rt- 
gion inftrieure de I'tltment de pousste globale 
(figure 4). 



file tendeurs (29) dans la rtgion inftrieure du ca- 
dre (27), et qu'eite comprend une crtnr^ailltre (32) 
relite d I'tltment de pousste. un dtplacement de 
5 la crtmailltre (32) produisant un dtplacement en 

hauteur de Ttltment de pousste gtobaie en tant 
que tel le long des f ils tendeurs (29) ou sur des 
rails de gllssement, des bandes, dans des co- 
ques ou sbmilaires (figure 21). 

10 

19. Mtcanlsme destint k rtatiser une courbure seion 
la revendlcation 14 et 15, caracttrist par le fait 
que le cdble sous galne (53*) qui est relit t Ten- 
traTnement lintaire (54') est guidt par deux gal- 

15 nes (56), Tune d'elles ttant montte fixe dans la 
rtglon suptrieure des f Ils tendeurs, du cadre ou 
similaire et I'autre Tttantdans la rtglon inftrleure, 
et par le fait que la partle du cdble sous galne 
(53') qui s'ttend librement dans la rtgion de I'tlt- 

20 ment de pousste globale et qui est mobile entre 
les gaines (56) est relite k un levier de comman- 
de, d une trihglerie ou t une liaison par cdble de 
traction ou de pousste, laquelle peut venlren pri- 
se en un endroit (A, B, C) du mtcanisme destint 

25 t rtaliser une courbure qui peut etre choisi d'une 
manitre quelconque ou ttre f ixt t celul-ci, res- 
pectlvemeht (figures 20 et 24). 

20. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
30 les revendications 14 1 18, caracttrlst par le fait 

que le levier horizontal rtdult les forces. 



1 6. Mtcanisme destint t rtaliser une courisure selon 
la revendlcation 14 ou 15, caracttrist par le fait 
que le dispositif tendeur est constitut par au 
moins un cdble sous galne (2", 1 0) ou un tirant t 
cdble ou k tuyau ou k bande ou t chaThe qui est 
de prtftrence entratnt par un moteur lintaire ou 
par un entratnement lintaire, respectivement, ou 
par un levier, des vis (22), une vis sans fin (23), 
un tambour ou un treuil, et qui vient en prise di- 
rectement avec I'tltment de pousste ou de trac- 
tion globale, ou avec le levier horizontal (7), ou 
avec une ou plusieurs bandes transversales, 
bandes suppltmentaires ou bandes d'appul ou 
transversales (figure 4). 

17. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
la revendlcation 15, caracttrist par le faft que le 
dispositif tendeur comporte une crtmailitre (24, 
24') qui est en liaison avec le levier horizontal par 
rintermtdiaire d'un pivot, un dtplacement de la 
crtmailitre produisant une courbure de I'tltment 
de pousste grdce k la disposition des titments 
de traction (figure 23). 

1 8. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
les revendications 15 et 17, caracttrist par le fait 
qu'une transmission (30) est montte fixe sur les 



21. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
les revendications 14 1 18, caracttrist par le fait 

35 que la transmission et le dispositif tendeur peu- 
vent ttre enlevts et enfbncts grdce d des tit- 
ments de serrage (figure 24). 

22. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
40 la revendlcation 14, caracttrist par le fait que les 

titments de gllssement sont des oelllets. 

23. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
la revendlcation 22, caracttrist par le fait que les 

45 oeillets sont rtalists sous la forme d'tltments t 
encliquetage qui se rttrtcissent vers i'ouverture. 

24. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure selon 
les revendications 14 1 18, caracttrist par le fait 

60 que la transmission et ie dispositif tendeur 
comprennent chacun une vis sans fin, une roue 
tangente et un pignon, et qu'ils sont entraTnts 
chacun par un moteur (43, 43*) par rintermtdiaire 
d'un arbre flexible (42, 42') pour chacun (figure 

55 21). 

25. Mtcanisme destint t rtaliser une courbure seion 
la revendlcation 24, caracttrist par le fait que les 
deux moteurs sont dis posts dans la structure qui 
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revolt le m6canisme destine k r6aliser une cour- 
bure, et par exemple dans le dossier (figure 21). 

26. M^canisme destine dr^aliserunecourbure salon 5 
la revendlcatlon 24, caractdris6 par ie fait que la 
transmission et ie dispositif tendeur sont en ma- 
tl^re piastique, en une mati^re oomprimde, en 
m^tai mould sous pression ou en tfile. 

10 

27. Mdcanisme destine d rdaliser una courbure selon 
la revendication 26, caract6ris6 par le fait que 
i'6l6ment de pouss6e gtobale ou des parties de 
celui-ci sont en m6tat, en matldre plastique ou en 
bois. 15 

28. Mdcanisnie destln6 d rdallser une courbure seton 
I'une au mofns des revendications 1 d 9 et 13, ca- 
ract6risd parie fait que le dispositrf tendeur est un 
excentrique double qui est suspendu librement 20 
en dtantaccrochd aux 6l§ments de traction (figu- 
re 11). 

29. M6canisme destine d r6ailser une courbure salon 
Tune au moins des revendications 1 d 9 et 1 3, ca- 25 
ract6ris6 par ie fait que le dispositif tendeur est 

une transmission d vis sans fin relive d un levler 
de deviation ou de transmission, respectlvement, 
qui est k biocage automatlque ou qui peut dtre 
fbc6. 30 

30. M^canisme destin6 d rdaliser une courbure selon 
I'une au moins des revendications 1 d 9 et 13, ca- 
ract6ris6 parie fait que le dispositif tendeur est un 
levier tendeur d double articulation (figure 1 0), 35 

31. M6canisme destine ^ r6allser une courbure selon 
I'une au moins des revendications 1 S 9 et 13, ca- 
ract6ris6 par le fait que le dispositif tendeur est 
constitud par des cr^malli^res, par un cdbie sous 40 
gains et par des tambours destines au cdble (f i- 
gures6et16). 

32. Mdcanlsme destine k rdallser une courbure selon 
i'une au moins des revendications pr6c6dentes, 45 
caractdrlsd par le fait que ie point d'attaque ou le 
point de passage d'un didment de traction flexible 

ou rigide est montd d'une manidre articuide sur 
r6l6meht de poussde ou d travers celui-ci. 

50 

33. Mdcanisme destind d rdaliser une courbure selon 
i'une au moins des revendications prdcddentes, 
caract6ris6 par le fait que I'dldment de traction ou 
i'6l6ment de pression, respectivement, est muni 
d'un ressort de traction (4) ou de compression (5) 55 
ou d'un matdriau extensible, comme par exemple 

du caoutchouc, qui vient en prise en des points de 
r^l^ment de pouss^e que Ton peut choisir libre- 
ment ou avec un m^canisme de biocage, af in de 



maintenir aussi faibles que possible les forces de 
traction ou de pression, respectivement (figure 
6). 

34. Mdcanisme destind d rdaliser une courbure selon 
Tune au moins des revendications prdc^entes, 
caract6ris6 par le fait qu'li comprend un ridoir 
double (18) ou un levler tendeur double ou un le- 
vier tendeur d double articulation {!') ou un ou 
piusieurs mdcanismes de traction et/ou de pres- 
sion quelconques, tant d rintdrieur des 6l§ments 
de pression qu I'lntdrieur des 6l6ments de trac- 
tion, lequel ou lesquels, respectivement, exer- 
ce(nt) simultan^ment ou s6par6ment tant une 
traction qu'une pression sur les didments de trac- 
tion ou de pression du ou des mdcanismes des- 
tines d rdaliser une courbure (figures 9 et 10). 

35. Mdcanisme destine k r^aiiser une courbure selon 
Tune au nrK>ins des revendications pr6c^entes, 
caract6ris6 par le fait que piusieurs mdcanismes 
destine k rdaiiser une courbure sont months en 
opposition ou en additionnant teurs effets ou en 
se chevauchant, et que les elements de traction 
sont disposes d'une manidre telle que leurs effets 
s'additionnentou s'annulent, et parie fait que I'un 
des 6i6ments de traction ou de pression peut dtre 
acttonn6 au choix k lui seul, ce qui permet de rka- 
liser piusieurs courbures k rintdrieur d'un mdca- 
nisme destini k rdallser une courbure (figure 19). 

36. Mdcanisme destine k r^aliser une courbure selon 
la revendication 2, caract§rls6 par le fait que le 
cadre qui est r6alis6 sous la forme d'un element 
de pression est Interrompu en piusieurs endroits, 
et que sa longueur peut dtre modifide aux en- 
droits d'interruption (figures 10 et 15). 

37. M6canisme destind k rdallser une courbure selon 
la revendication 1 ou 2, caractdrisd par le fait que 
les elements de traction et de pression peuvent 
ktre allonges ou raccourcis dans la zone de trac- 
tion ou de pression d'une mani6re oppos6e ou 
dlff6renci6e (figures 9 k 9e). 

38. Mdcanisme destind k rdaliser une courbure selon 
la revendication 10, caractdrlsd par le fait que le 
ridoir (11) est pourvu de tiges de traction et de 
pression de longueurs diff^rentes, et que le dis- 
positif d'actionnement du ridoir peut §tre pr^vu de 
ce fait en des points quelconques d'une structure 
qui est pourvue du mdcanisme destine k rdallser 
une courbure et qui est par exemple une structure 
de sidge (figure 6). 

39. M6canisme destine k r6allser une courbure selon 
la revendication 10. caractdrisd par le fait que le 
ridoir (11) peut dtre r6gl6 continOment, qu'il est k 
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blocage automatique et qu'D est pourvu d'un r6- 
glage minimum/maximum qui peut §tre d6f ini. 

40. M6canisme destine ^ r^aiiser une courbure selon s 
la revendication 10, caract6ris6 par le fait que le 
ridoir (22. 23 ; 11) peut 6tre dispose en un point 
quelconque d'une structure qui est par exemple 
une structure de si^ge, et en particulier aussi d 
I'ext^rieur de la structure destin^e ^ §tre courb^e io 
(figures 4 et 6). 

41. M6canisme destine d r^aliser une courbure selon 
la revendication 1. 2 ou 3, caract6rls6 par le fait 

que les tiges ou les bandes de pouss^e actives is 
viennent en prise dans les zones de bord iat^ra- 
les extSrleures de I'^i^ment de pouss^e globale» 
le iT)6canlsnie destin§ d r6aliser une courbure d6- 
veloppant ainsi les forces de courbure principales 
dans les zones de bord ext6rieures d*un disposltif 20 
en forme de ooque (figure 6). 

42. M^canisme destin^ii r^aliser une courbure selon 
la revendication 41, caract6ris6 par le fait que la 
surface de courbure pr^sente la forme d'une co- 25 
que iorsqu'elle est vue dans la direction transver- 
sale, et que les zones de pouss^e sont dispos^es 
dans la region des bords extdrieurs ou ^ proximity 

de ceux-cl (figure 7'). 

30 

43. M6canisme destine d r^aliser une courbure selon 
la revendication 42, caract6ris6 par le fait que les 
6l6ments de la surface de courbure sont r6alis6s 
en une partie ou en plusieurs parties. 

35 

44. MScanlsme destine d r6allser une courbure selon 
la revendication 42, caract6ris6 par le fait que les 
deux extr6mit6s de la surface de courbure ou les 
6l6ments de pouss^e pr^sentent des ^videments 
destines d re(^voIr des f fls tendeurs, Tensemble 40 
du m^canisme destlnS d r6aliser une courbure 
pouvant 6tre d6plac6 le long de ces f lis tendeurs 

et install^ d'une mani^re simple, et pouvant 6tre 
d6plac6 librement aprSs que la courbure a 6t6 r^ 
gt^e, d'une mani^re centr6e ou excentr^e par 45 
rapport au sdmmet de la courbure (figure 16). 

45. M^canisme destine d r^allser une courbure selon 
Tune au moins des revendications pr6c6dentes, 
caract6ris6 par le fait qu'^i rint6rieur de la zone so 
form^e par le cadre d'un dossier, 11 est prdvu deux 

ou plusieurs f lis tendeurs (29) qui s'^tendent per- 
pendiculairement et qui sont months fixes sur le 
cadre, par le fart que les f lis tendeurs (29) resol- 
vent un 6l^ment de pouss^e globale de la region 55 
lombaire qui est dispos6 sur eux de manidre mo- 
bile par rinterm§diaire d'^l^ments de glissement 
(40, 40'. respectivement 41, 41'), par le fait 
qu'une premiere transmission (30) est mont6e 



f bee et sans pouvoir coulisser sur les f lis tendeurs 
au moyen d'^l^ments de serrage (31), dans la re- 
gion inf^rieure du dossier, en 6tant relive d une 
premidre cr6maill6re (32) par I'interni^diaire 
d'une vis sans fin, d'une vis tangente et d'un pi- 
g non, et en ^tant entratn^e par u n moteur (43) par 
I'interm^diaire d'un arbre flexible (42), un d^pta- 
cement de la premiere cr6maill6re (32) produl- 
sant un dSplacement en hauteur de I'^l^ment de 
pouss^e globale de la region lombaire en tant que 
tel le long des f ils tendeurs (29). par le fait que la 
premiere cr6maill^re est traverses par une tige 
transversale k son extr§mit6 inf^rieure, par le fait 
que I'^l^ment de pouss^e globale de la region 
lombaire estconstitu6 de pr6f^rence par une ban- 
determinalesup^rieure (34). parunetdled'appul 
(38) dlspos6e dans la region Inf^rieure du dossier 
et destinSe d la partie de la colon ne vert^brale qui 
est voisine du bassin, par des ailettes transversa- 
les (34 ; 35, 36), connues en elles-m§mes, qui 
sont dlspos6es entre ces deux 6l6ments et k dis- 
tance les unes des autres, et par au moins deux 
bandes de pouss^e flexibles (39) qui sont dispo- 
s6es parall^iement aux file tendeurs, pour I'es- 
sentlel, et qui rellent entre elles la bande termina- 
le, les ailettes transversales et la tdle d'appui, la 
bande terminale constituant la region sup^rieure 
de r61^ment de pouss^e globale de la r^ion lonv 
baire et la t61e d'appui constituant sa region inf^ 
rfeure. par le fait qu'une deuxl^me transmission 

(44) est mont6efixe dans la region sup6rieure de 
I'6l6ment de pouss6e globale de la r^ion lombai- 
re, de pr6f6rence sur la bande terminale (34), en 
6tant relive d une deuxi^me cr^maill&re (45) par 
rintermddlaire d'une vis sans fin, d'une vis tan- 
gente et d'un plgnon, et en 6tant entraTn6e par un 
moteur (43') parrinterm^diaire d'un arbre flexible 
(42*). et par le felt qu'un levier (47) qui s'6tend lio- 
rizontalement, pour I'essentiel. est mont6 dans la 
r^lon Inf^rieure de la deuxidme cr6malll6rB (45) 
par rinterm6dlaire d'un pivot, son extr6mit6 oppo- 
ses au pivot 6tant relive par une tige rigide (48) 
^ la region sup^rieure de I'^l^ment de pouss6e, 
et de pr^f^rence d la bande terminale sup^rleure 
(34), et sa r^gbn centrale 6tant reli6e par une au- 
tre tige rigide (49) k la r^ion inf^rieure de I'6I6- 
ment de pouss^e, et de pr^fSrence d la tdle d'ap- 
pui. un ddplacement de la deuxi^me cr^maill^re 

(45) produisant une courbure de r6l6ment de 
poussSe (figure 21). 

46. M^canisme destine k r^aliser une courbure selon 
les revendications pr6c6dentes. caract6ris6 par 
le felt qu'il est construit sous la forme d'6l^ments 
d^montables ou sous forme modulaire. respecti- 
vement 

47. M^canisme destine d r6aliser une courbure selon 
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lia revendication 46. caract^risd par le fait que des 
^^ments destines k relier des modules entre eux 
ou, respectivement, d d'autres parties de la cons- 
truction sont pr^vus sous la forme de rayons de 5 
bicyclette pourvus de tdtes qui p^ndtrent dans 
des 6videments correspondents, et par exemple 
dans des fentes ou des trous h baTonnette. 

48. Dispositif caract^risd par le fait qu'il est ^quipd io 
d*au moins un m^canisme destine d r^aliser une 
courbure selon Tune des revendlcatlons 1 d 47. 
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